
 

 

 

  
  



 

 

 

 

 

 

 

راهنمای فارسی 

 درایو میتسوبیشی

F700  



 

 

 
 مقدمه

 

 

 وات کيلو 0.75 بين انتو هودمحد در ميتسوبيشی شرکت ساخت F700 يودرا

 .ددگر می عرضه و توليد وات کيلو 560 تا

 یمدلها و لتو 200 ورودی زفا سه ژلتاو به لتصاا ایبر FR-F720 یمدلها

 

FR-F740 ندا شده حیاطر لتو 400 ورودی با زفا سه قبر به لتصاا ایبر. 

ا PLC دارای 700A و 700F لمد یاهيودرا ید  نمکاا و ستنده مه خل

 .نددار را کنترلی پيچيده یاهيندافر ایجرا
 

 . ودمير ربکا معمولی ونآسنکر یارهموتو با رکا ایبر فقط , نيز يودرا ينا



 

 

 

 
 لکتريکیا ارمد

 .ستا شده هداد ننشا , يرز شکل در F700 يودرا کنترلی ارمد و رتقد ارمد

 : دارای يودرا ينا

 ليجيتاد ورودی 12

 4 و  2 و 1 یترمينالها –گ آنالو ورودی سه

 ABC2  و ABC1  ای لهرجی وخر  دو

 زبا رکلکتو با رینزيستواتر ليجيتاد جیوخر پنج

 AM گآنالو جیوخر يک

 RS485 رتپو يک

 .ستا FM پالس رقطا جیوخر يک و



 

 

 



 

 

STR ليجيتاد ض ورودیفر پيش ربطو ورودی و دستگررا نفرما ایبر STF 

 .رود می ربکا دجهت چپگر در حرکت نفرما ایبر
 

 RH ليجيتاد یيهاورود , RM دبررکا ثابت یسرعتها بنتخاا ایبر مه RL و

 . دارد

 سساا بر . گرفت ربکا انتو می مختلف شکل به چندين ل رايجيتادی يهاورود

 خانهرکا ضفر پيش Sink روی بر کنترلی دبر روی جامپر , در و دارد ارقر

 , يرز شکل طبق حالت ينا SD لترمينا لتصاا ایبر کمشتر لترمينا انعنو به

 .فتر داهخو ربکا ورودی یاهکليد
 



 

 

 SD لترمينا . ستا لتو صفرل ترمينا PC لترمينا مچنينه 24+ لترمينا ,

 ستا لتو PC لترمينا از يداهبخو گرا . لتصاا کمشتر لترمينا انعنو به

 .يدده ارقر source روی بر بايستی را جامپر کنيد هدستفاا ورودی یاهکليد

 .دده می ننشا را pc لترمينا به ورودی یاهکليد لتصاا طريقه ,يرز شکل
 



 

 

 
 
 

 
 گآنالو یيهاورود

 

 و 1 یترمينالها 2 و 4 .ستنده يودرا ينا گآنالو یيهاورود

 .دارد گآنالو ورودی سه , يودرا ينا
 

 تا صفر ورودی ایبر , 2 گآنالو ورودی لترمينا , خانهرکا ضفر پيش ربطو

 . ستا شده تنظيم لتو 5+



 

 

 ورودی و لتو 10- و 10+ تا صفر ورودی ایبر 1 گآنالو ورودی لترمينا

 .ستا شده گرفته نظر در آمپر ميلی 20 تا 4 بين نجريا ورودی ایبر 4 گآنالو

 گرفته ارقر , گآنالو ورودی یترمينالها رکنا در که سوئيچ يپد دعد دو توسط

ن جريا يا ژلتاو نظر از ورودی عنو , 4 و 2 ورودی یترمينالها ایبر نيداتو می

 .تعيين کنيدرا 
 
 
 
 
 

 

 pr.73 مترراپااز دو ه دستفاامچنين با ه وpr.267 یيهاورود نيداتومی 

 .ساير حالتها تنظيم کنيدای برگ را آنالو
 
 

 

 

 



 

 

  
-: Invalid 

Set the voltage/current input switch referring to the table below. 
 

Terminal 2 Input 

Specifications 
Pr. 73 Setting Switch 2 

Terminal 4 Input 

Specifications 
Pr. 267 Setting Switch 1 

Voltage input (0 to 10V) 0, 2, 4, 10, 12, 14 OFF Voltage input (0 to 10V) 2 OFF 

Voltage input (0 to 5V) 1 (initial value), 3, 5, 11, 13, 15 OFF Voltage input (0 to 5V) 1 OFF 

Current input (0 to 20mA) 6,7,16,17 ON Current input (0 to 20mA) 0 (initial value) ON 

c:::::::Jindicates aninitial value. 

Pr. 73 
Setting 

Terminal 2 
Input 

Terminal 1 
Input 

Terminal 4 Input 

AU 
signal 

 

0 0 to 10V 0to±10V  
 
 
 
 
 
 

 
Off 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
- 

1 
(initial value) 

0 to to 5V 0 to ±10V 

2 0 to 10V 0 to ±5V 

3 0 to 5V 0 to ±5V 

4 0 to 10V 0 to ±10V 

5 0 to 5V 0 to ±5V 

6 0 to 20mA 0 to ±10V 

7 0 to 20mA 0 to ±5V 

10 0 to 10V 0 to ±10V 

11 0 to 5V 0 to ±10V 

12 0 to 10V 0 to ±5V 

13 0 to 5V 0 to ±5V 

14 0 to 10V 0 to ±10V 

15 0 to 5V 0 to ±5V 

16 0 to 20mA 0 to ±10V 

17 0 to 20mA 0 to ±5V 

0  
 

 
- 

0 to ±10V  
 
 
 
 
 
 

 
On 

 
 
 
 
 

 
According to 

Pr. 267 setting 

0: 4 to 20mA 

(initial value) 

1: 0 to 5V 

2:0to10V 

1 
(initial value) 

0 to ±10V 

2 0 to ±5V 

3 0 to ±5V 
4 0 to 10V  

- 5 0 to 5V 

6  
- 

0 to ±10V 

7 0 to ±5V 

10  

 
- 

0 to ±10V 

11 0 to ±10V 

12 0 to ±5V 

13 0 to ±5V 
14 0 to 10V 

- 
15 0 to 5V 
16 

- 
0 to ±10V 

17 0 to ±5V 

 

Pr. 73 

Setting 

Compensation Input 
Terminal and 

Compensation Method 

Polarity 
Reversible 

0 
 

Terminal 1 

Added compensation 

No 
(Indicates that 
a frequency 

command 

signal of 

negative 

polarity is not 

accepted.) 

1 
(initial value) 

2 

3 

4 Terminal 2 

5 Override 

6  

7  

10 Terminal 1  

11 Added compensation  

12   

13  

Yes 
14 Terminal 2 

15 Override  

16 Terminal 1  

17 Added compensation  

0 
 

Terminal 1 

Added compensation 

No 
(Indicates that 
a frequency 

command 
signal of 
negative 

polarity is not 
accepted.) 

1 
(initial value) 

2 

3 

4 Terminal 2 

5 Override 

6  

7  

10 Terminal 1  

11 Added compensation  

12   

13  

Yes 
14 Terminal 2 

15 Override  

16 Terminal 1  

17 Added compensation  

 



 

 

 

 

 PU پانل لکنتر
 

 لمد یاهيودرا در , D700 و PU E700 پانلل کنتر تررينوا دخو ازجزئی 

 یمدلها در ماا ستا F700 وA700 نمکاا يودرا روی بر دموجو پانل لکنتر

 دارد را يودرا از نشد اجد پانل لکنتر ينا . FR-DU07 . دارد منا
 
 
 

 

 



 

 

 
 
 
 
 

 

 يرزشکل  پانل لکنتر ایجزا , FR-DU07 .دده می ننشا را

 

 



 

 

 
 
 
 
 
 

 

 ایبر نيداتو می نچرخا کليد هامره به SETو MODEو PU/EXT یاهکليد از

 .کنيد هدستفاا اهمترراپا تنظيم و دههمشا

 NET يا و EXT يا PU یغهااچر يدده می رفشا را PU/EXT کليد که مانیز

 .دشو می شنرو پانل لکنتر روی بر

 از يودرا لکنتر يعنی دشو شنرو PU اغچر PU/EXT کليد دنفشر با گرا

 لکنتر يعنی دشو شنرو EXT اغچر گرا و دبو داهخو PU پانل لکنتر طريق

 . ستا پذير نمکاا گآنالو و ليجيتاد یيهاورود طريق ازيو درا

 از دستگررا –د چپگر و توقف و حرکت نفرما External يا EXT حالت در

 .ددگر می درصا STRو STF یيهاورود طريق

 جهت در نيداتو می REV يا FWD یاهکليد دنفشر با نيز PU حالت در

ن فرما STOP کليد توسط و يدهبد حرکت نفرما يودرا به دچپگر يا دستگررا

 .کنيددر توقف صا



 

 

 
 
 
 

 
 اهمترراپا تنظيم چگونگی

 شنرو پانل لکنتر روی بر PU اغچر بايد اهمترراپا تنظيم و سترسید ایبر

 اغچر يد تاده رفشا ريکبارا  PU/EXT کليد ستش اخامو اغچر ينا گرا باشد

 . دشو شنرو PU کليد گرا حالت ينا در MODE يدده رفشا را مترراپا

0 P. حرکت اهمترراپا بين نيداتو می نچرخا کليد از هدستفاا با . دشو می رهظا 

 . کنيد

 ,  Pr.CL یاهمترراپا نآ از پس و P.991 تا P.0 از يودرا ينا یاهمترراپا

ارقر دارد.  pcpy و Er.CL , ALLC 

 مه ستا گآنالو یيهاورود به طمربو که C 45 تا  C 0 یاهمترراپا مچنينه

 . ) نددار ارقر ---C یمنو در ( .ستنده يشايرو و نيدد قابل هودمحد مينه در

 .کشد می تصوير به را مختلف یاهمترراپا به سترسید طريقه ,يرز شکل



 

 

  

 
PU operation mode 

Value change
 

(output frequency monitor) 

IFand frequency flicker. I 

 

Output current monitor 
 

   
  

 

 

Parameter setting mode 

 
 

 

Jt(Example 

 
 

Value change tr 

 

Parameter clear 
ra••• 

Parameter write is completed!! 

  

 

 

[Operation for displaying faults history]  (Refer to page 255) 

 

  

PU Jog operation mode 

 
 

O eration mode switchover 

At powering on (External operation mode) 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 

 



 

 

 

 

 دشو می رهظا .P 0 که قتیو pr.79 مترراپا به سترسید ایبر لمثا ربطو

 .ددگر رهظا  .P 79 تا بچرخانيد سترا به را نچرخا کليد
 

 .ددگر می رهظا P.79 مترراپا خلیدا ارمقد . يدده رفشا را SET کليد سپس

 SET کليد دنفشر با و يدده تغيير نيداتو می نچرخا کليداز  هدستفاا بارا  دعد ينا

 .شد داهخو save يودرا حافظه در جديد ارمقد



 

 

 
 خانهرکا تتنظيما به گشتزبا
 را يودرا ينا تتنظيما نيداتو می ALLC يا و Pr.CL مترراپا دو از هدستفاا با

 
 اغچر تا يدده رفشا را

 .يدده تغيير خانهرکا تتنظيما حالت به

 PU/EXT کليد بايد ابتدا مترراپا دو ينا به سترسید ایبر

PU  دشن شوروپانل ل کنترروی بر. 
 

 Mode کليد سپس .P 0 مترراپا تا يدده رفشا را .دشور هظا
 

 

 .برسيد ALLCو Pr.CL یاهمترراپا به تا بچرخانيد را نچرخا کليد

 P.991 مترراپا از بعد مترراپا دو ينا يدا ست چرخاندهرا به را نچرخا کليد گرا

 .ندار دارقر



 

 

 بر را ALLC يا Pr.CL مترراپا بايستی خانهرکا تتنظيما به گشتزبا ایبر

 . کنيد تنظيم 1 روی

 به يودرا یاهمترراپا تمامی يدده می ارقر 1 روی بر را ALLC مترراپا قتیو

 صفر ALLC مترراپا ارمقد هربادو و ددگر می بر خانهرکا ضفر پيش ارمقد

 .د شداهخو

ا با  تغيير خانهرکا تتنظيما به رايو درا یاه مترراپا نيداتومی  مه  Pr.CL مترراپ

 Pr.CL مترراپا که ستا ينا در ALLC با  Pr.CL مترراپا وتتفا لیو يدده

 .دده نمی تغيير را ---C  هوگر یاهمترراپا برخیدر دموجو يردمقا



 

 

 
 
 

 
 سرعت مرجع و نفرما مرجع

 

 يودرا یاهمترراپا مهمترين از يکی Pr.79 F700 مترراپا ستا مترراپا ينا .

م نجاا کجا از سرعت تغيير مچنينه و توقف و حرکت نفرما که کند می مشخص

 .دمی شو

 .دده می ننشا را مترراپا ينا به طمربو تتنظيما , يرز شکل



 

 

 
Parameter 

Number 

 
Name 

 
Initial 

Value 

 
Setting 

Range 

 

 
0 

 
 

 
1 

 
 

 
2 

 
Description 

 

 

Use external/PU switchover mode (pres s  to switch 

between the PU and External operation mode. 

At power on, the inverter is in the External operation mode. 

Fixed to PU operation mode 

Fixed to External operation mode 

Operation can be performed by switching between the External 

and NET operation mode. 

 
External/PU combined operation mode 1 

LEO Indication 

-: Off 

=:On 

External operation mode 

I ,,u,= ,I 
PU operation mode 

11:.1.11 .I 

 

11:111 ,I 
 

External operation mode 

I 13:.,. .I 
NET operation mode 

I '"' I 

 
 
 
 
 

 
Operation 

Running Command 

PU (FR-DU07/FR-PU04/FR-PU07) 
3 setting or External signal input 

(multi-speed setting, across 

terminals 4-5 (valid when AU signal 

turns on)). • 

Start Command 

 
External signal input 

(terminal STF, STR) 

79 mode 0 

selection 

External/PU combined operation mode 2 

Running Command 
 
Start Command 

11:.111 , --·  .I 

 
4 External signal input 

(Terminal 2, 4, 1, JOG, multi-speed 

Input from the PU (FR- 

DU07/FR-PU04/FR- 

PU07) 

selection, etc.) (§.@)i 
 

 
Switch-over mode 

6 
Switchover between PU operation, external operation, and 
NET operation can be done while keeping the same operation

 
status. 

 

 
PU operation mode 

1I:.1u ,I 
External operation mode 

I 13 .• ,. .I 

NET operationmode 
 

 
External operation mode (PU operation interlock) 

X12 signal ON 

Operation mode can be switched to the PU operation mode. 

7  (output stop during external operation) 

X12 signal OFF 

Operation mode cannot be switched to the PU operation 

mode. 

I 
= '"' I 

PU operation mode 

11'-'' I 
External operation mode 

I 13 .• ,. ,I 



 

 

 
 

 

 ينا در و ستا تنظيم شده صفر رویبر  ضفر پيش ربطو pr.79 مترراپا

 حالت در يودرا کنيد صلو و قطع را يودرا قبر که ربا ره , رتصو

External ليجيتاد ورودی طريق از دستگررا حرکت نفرما و دگير می ارقر 

STF  ورودی طريق از , دچپگر حرکت نفرماو STR از سرعت لکنتر و 

س ساا بر و RHو RMو RL یيهاورود طريق از يا گآنالو یيهاورود طريق

 .دد بواهخو ثابت یسرعتها

 منتقل PU به سرعت و نفرما لکنتر يدده رفشا را PU/EXT کليد گرا

 .ددگر می



 

 

 
 
 
 
 
 

 

 pr.79 مترراپا گرا روی بر را از هارموه سرعت و نفرما کنيد تنظيم 1

 .ددگر می اجرا PU پانل لکنتر طريق
 



 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 pr.79 مترراپا گرا 2 روی بر را یيهاورود طريق از هارموه يودرا يدده ارقر

External شد داهخو لکنتر ليجيتاد و گآنالو یيهاورود يعنی. 
 



 

 

 

 

 

 

 

 

 pr.79 مترراپا گرا رویبر  طريق از توقف و حرکت نفرما دشو تنظيم 3

 ليجيتاد یيهاورود STF وPU STR طريق از سرعت لکنتر و ستا لکنتر و

 .شد داهخو منجاا پانل
 



 

 

 
 
 
 

 

 طريق از توقف و حرکت نفرما يدده ارقر 4 روی بر را Pr.79 مترراپا گرا

 لکنتر مچنينه و pu پانل لکنتر روی STOP و REVو FWD یاهکليد

 RMو RL یيهاورود و jog یيهاورود يا گآنالو یيهاورود طريق از سرعت

 . گرفت داهخو منجاا  RHو
 



 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 يرز ولجد تنظيمی يردمقا , ایبر مترراپا pr.79 ربطو را مختصر

 .دده می توضيح
 

Pr.79 توضيح 

 PU و External رتصو دو به لکنتر 0

 PU/EXT کليداز ه دستفاابا 

 PU طريق از فقط يودرا لکنتر 1

 External حالت در فقط يودرا لکنتر 2

 یيهاورود طريق از دستگررا – دچپگر و توقف و حرکتن فرما 3

STF وSTR طريق از سرعت لکنتر و PU 

ی اهکليد طريق از دچپگر و دستگررا جهت در حرکت نفرما 4

FWD وREV و STOP روی PU طريق از سرعت لکنتر و 

 و RL سرعت ثابتی يهاورودطريق از يا گ آنالوی يهاورود
RH و RM 



 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 

 
 .کند می معرفی را

 

 

F700 

 

 
 يودرا

 دبررپرکا یاهمترراپا
 دبررپرکا یاهمترراپا از ادیتعد ,يرز ولجد

 

ض فر پيش توضيح مترراپا
 خانهرکا

.P0 هرا نماز در يودرا ليهاو ورگشتا انجبر صددر 
 ازیندا

%6 

P.1 60 يودرا جیوخر فرکانسکثر احد HZ 

P.2 0 يودرا جیوخر فرکانسقل احد 
HZ 

P.3 منحنی در مبنا فرکانس V/F 
 

 

 

60 

HZ 

P.4  ثابتفرکانس (high) 60 دياز 
HZ 

P.5 متوسط ثابت فرکانس (middle) 30 



 

 

  HZ 

P.6  کم ثابتفرکانس (LOW) 10 
HZ 

.P7 يودرا سرعت يشافزا نماز تمد ACC   5  ثانيه 

.P8 يودرا سرعت شهکا نماز تمد Dec   5 ثانيه 

.P9 در رموتو حفاظت ایبر رموتو نامی نجريا 
 رضافه باابر ابر

 کپلا 
 رموتو

.P14 منحنی بنتخاا v/f با مختلف یارهبا ایبر 
 ثابت     يا     متغير     ورگشتا

 ارثابت مثل نوور با گشتای ارهبا ایبر = 0

 مثل متغير ورگشتا با یارهبا ایبر = 1 نقاله
                      و پمپ

 فن

 ورگشتا 

 1= متغير

P.29 منحنی یلگوا بنتخاا ACC وDEC 

 خطیی لگوا = 0
 شکل S یلگوا = 2 و 1

 خطی0=

P.72 سوئيچينگ فرکانس igbt 2 

P.73 به  گآنالو ورودی نجريا يا ژلتاو نجر تنظيم

 1 و 2 یال هترمينا
 ژلتاو = 1

 5 تا صفر
 لتو

P.77 برابر در اهمترراپا حفاظت Write =0 غير 
 لفعا

.P79  يودرا نفرما مرجع و سرعت مرجع بنتخاا – 
 دد؟می گرل کجا کنتراز سرعت ن و فرما

0 

.P80 رموتو نامی انتو)kw(  

.P125  ورودی قتیو , يودرا جیوخر فرکانس 
 .دگير می ارقر دخو کثراحد در 2 گآنالو

60 HZ 

.P126  که قتیو , يودرا جیوخر فرکانس 
 ورودی

60 HZ 



 

 

 . دگير می ارقر دخو کثراحددر  4 گآنالو

P.158 گآنالو جیوخر دعملکر عنو بنتخاا AM 1 

P.178 
 تا

P.189 

 STRو STF ليجيتاد یيهاورود دعملکرتعيين 

 وRM وRH و RL و...

- 

P.190 
 تا

P.196 

ل يجيتاد یجيهاوخر دعملکر تعيين
 ایله ری و رنزيستواتر

- 

P.267 0 4 گآنالو لترمينا به ورودی عنوب نتخاا 

.P 872  لغيرفعا=0  ورودی زفا قطع یخطا دننمو لفعا غير يال فعا 

P.882 يناميکی د ترمز سيستم دعملکر تعيين
 )يونيت ترمز و مت ترمز ومقا(

0 

P.883 ن شد لفعا ایبر جیوخر کثراحد ژلتاو سطح
 يناميکیدسيستم ترمز 

760 Vdc 

C.2   گآنالو ورودی قتیو , يودرا جیوخر فرکانس 
 .دارد ارقر دخو قلاحد در 2

0 HZ 

C.4  گآنالو ورودی قتیو , جیوخر فرکانسصد در 
 .دارد ارقر دخو کثراحد در 2

100% 

Pr.cL خانهرکا تتنظيما بهگشت زبا 
 ) C45 تا C2 یاهمترراپا تغيير ونبد(

0 

ALLC ت تنظيما به يودرا تتنظيما تمامی گشتزبا
 خانهرکا

0 

Er.CL 0 يودرا یاهخطا يخچهرتا دننمو کپا 

PCPY پانل لکنتر و يودرا بين اهمترراپا دننمو کپی 
PU 

0 



 

 

 
 

 
 يودرا کنترلیمد 

 ایبر هدسا V/F کنترلی کنيد مد تنظيم 9999 روی بر را .P 80 مترراپا گرا

 . ستا رموتو نامی انتو pr.80 مترراپا . ددگر می بنتخاا يودرا

 کنترلی مد کنيد وارد را رموتو نامی انتو ارمقد مترراپا ينا در چنانچه

vector ددگر می لفعا هدسا. 



 

 

 خطا یاهکد
 



 

 

Operation Panel 
Indication 

Name 

 
 
 
 

 
Q) 
Cl 
ro 
(/) 
(/) 

Q) 

E 
0 
I:: 
w 

E--- E--- Faults history 

l-lOLd HOLD Operation panel lock 

c
,-
, I' to 

E,- '-I 

 

Er1 to 4 

 

Parameter write error 

,- C
, -  

I' to 

,- E'-I 

 

rE1 to 4 

 

Copy operation error 

E,-,-_ Err. Error 

 
 
 

 
 
 

 
 
 

 
 

 
(/) 

Cl 

·
C
c 

,,_-,,,,_ OL 
Stall prevention 
(overcurrent) 

oL ol 
Stall prevention 
(overvoltage) 

,b RB 
Regenerative brake 
prealarm 

' 
,-,, 

,-, 
TH 

Electronic thermal relay 
function prealarm 

PS PS PU stop 

,-,,- 
' " MT Maintenance signal output 

,,_-n, -  CP Parameter copy 

E 
ro 

<i:'. 
,,-,-, 
c,,, I 

FN Fan alarm 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

"-S 

ro 
LL 

C ·'-',_ ' 
E.OC1 

Overcurrent trip during 
acceleration 

,-,,,-, 
C.LIL C E.OC2 

Overcurrent trip during 
constant speed 

C ,-,,- :/ 
C.LIL  _ E.OC3 

Overcurrent trip during 
deceleration or stop 

cc.,,_-,,,_, I' E.OV1 
Regenerative overvoltage 
trip during acceleration 

E.Ou2 E.OV2 
Regenerative overvoltage 
trip during constant speed 

,-,-,  j 

C.LI LI::, E.OV3 
Regenerative overvoltage trip 
during deceleration or stop 

,-,-,,,- 
c., ,-', E.THT 

Inverter overload trip 
(electronic thermal relay function) 

E.r:-:n E.THM 
Motor overload trip 
(electronic thermal relay function) 

c, -  .,,-'' ,-, ,-, E.FIN Fin overheat 

c., ,,--,,,-- E.IPF Instantaneous power failure 

E. bE E.BE 
Brake transistor alarm 
detection/internal circuit fault 

c,-.",_,L'' 
,- E.UVT Undervoltage 

,C-'.1'L ,,-- E.ILF* Input phase loss 

E
-,,, ,- 
.LIL I 

E.OLT Stall prevention 

 


